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Cahier des charges fonctionnel
	Fonctions
	Critères d’appréciation
	Niveau de performance

	FP1
	Permettre aux scientifique d’explorer une zone irragiée.
	- Déplacement au sol

- Démarrage automatique
	- Objet roulant
- 10 changements de direction possibles
- Démarrage après 10 secondes

	FC1
	Etre autonome dans ses déplacements
	- Parcours
- Programme
- Autonomie
	- Progammation du parcours embarquée
- Séquence d’instruction 
- 15 minutes

	FC2
	Permettre de décourvir l’environnement
	- Caméra

- Portée du signal
	- Caméra de petite taille
- Transmission de l’image instantannée
- 100 mètres
- Technologie wifi

	FC3
	Prélever une information
	- Mouvements
- Rapidité
	- Rotation à 360°
- Déplacements lents dans la zone de prélèvement
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