2.4. Conversions d’énergie et transferts d’énergie

Qu'il'y ait ou non conservation globale de I'énergie mécanique du systéme, on peut souvent observer des
conversions d’énergie.

Exemple 1 : On lache un objet sans vitesse initiale et, aprés pointage, on construit le graphe suivant :
1. Identifier chaque énergie représentée, justifier.

@ = £ ‘) 7 ( [ .
. = e <l (O 2 che™
@ 5 ¢ wiE S
v e e 1l
@7) (e e e ;" *rv ' oy A koo h
N
AV |

2. Quelle information, sur ce graphe, nous permet de
conclure que la chute du systéme est une chute Iibr‘e 7
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3. Détailler les conversions d’énergie observées au
cours de la chute
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Exemple 2 : On étudie la descente d’'un systéme et on envisage deux possibilités (A et B) de courbes
d’énergie.

énergie (J) = énergie (J) 1. Identifier chaque courbe ci-contre.

400 e 400 - 2. Déterminer la hauteur et la vitesse du

~Erm systéme au début du mouvement,
\ connaissant la masse m = 30 kg.
- v s 2 car A 67‘: < L’m = o
280 . ot & 4 { E_;)? L boo T
Ny = © :
E(“( = N => 2= {;—m"‘d 5
Epgo= "I g? = o T )
0 A temps (s t s (s é,-——“———*w/SCl“'
ps(s) 0 emps (s) Moz "3 88

3. Le mouvement étudié est un enfant qui se laisse tomber d’'une branche. Quel graphe correspond a la

chute réelle de I'enfant. Justifier. L ‘ ‘(1
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4. Evaluer la vitesse de I'enfant lors du contact avecle sol. / z _ it
. { VI psl N St gl puas il cjv-»@‘u B fc-nPhns
L &S (f/Lw (2 S‘(’ = 0 Car e . G —_— é‘___ﬂ
- t g8o = N L: ,é'— Cc¢ = J= —E; wilic = — x 28> - &""""LA
Cc= o e LU Gl = s G 34
5. Evaluer la perte d'énergie de I'enfant au cours de la chute. En déduire la valeur de la force de
frottement (supposée constante au cours de la chute verticale)
AL“\ = L"r«@ - E?“i’\ = 280"l¢ O = — /’20 S_
> 0 i - /‘ lu
- - S xﬁ\s W i _46% S
Ae Dt e (A o Ao .56

- e e o



Exemple 3 : htips://youtu.be/ca3R6R84HfU vidéo a visionner absolument !

Un pendule simple est une sphére, suspendue a un fil inextensible et qui oscille
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Données : masse de la sphere m = 15 kg

Intensité de la pesanteur g = 10 N.kg""
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1. Faire un piian ae torces sur Ia spnere et expliquer
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quelles conditions on peut observer chaque graphe d’ energle =
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2. Détailler les conversions et transferts d’énergie observes dans chaque graphe en les associant a
différentes positions du pendule.
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3. Sur une feuille séparée, vérifier la valeur de 170 J |nd|quee sur le graphe et calculer la vitesse
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