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OPERATIONS DE BASE

Marche / Arrét

APPUYEZ BRIEVEMENT SUR LE BOUTON M/A @

Etalonnage

APPUYEZ 2 sec. SUR LE BOUTON @ (voir les instructions page suivante)

LED couleur Mini port USB

Capteurs




Pour une utilisation optimale
pensez toujours a étalonner votre Ozobot

(1)Presser le bouton 2 sec. jusqu’a ce que la LED clignote en blanc (2).

TALONNAGE

(4) La led gnoter
bleue, Ozobot avance et la
led clignote en vert, puis il
s’arréte et s'éteint. Sila led
clignote en rouge, tout
recommencera (1).

(3) Reldchez le bouton et
posez Ozobot au milieu du
disque noir (inclus dans le
pack), pendant que la LED
clignote en blanc.

(5) OZOBOT est maintenant
étalonné. Presser a nouveau le
bouton M/A pour le remettre
en marche.

Pour étalonner Ozobot sur un écran aller sur
“Ozobot apps TUNEUP". Pour plus d'informations
aller sur ozobot.com/calibration




COMMENT (A MARCHE!



séquence de couleurs il exécutera la
correspondante.
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Les codes fonctionnent

sur pap'ier ou sur Mouvements

tablette (avec 0ZOBQT “Peciawx _ _ _ _
APP) .

Gagneé/choix

Compteurs - _ - _



_ | |
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1 Placer les codes statiques sur une ligne noire.

Ne placez pas les codes trop pres des intersections
ou des virages. ¢ o

2. Alignez les codes.
Dans 1’appli Ozobot app. faites glisser le code et placez-le sur la ligne.

Tournez le code statique jusqu’a ce qu’il soit aligné avec la ligne du parcours

correct incorrect




3. A la fin d’un circuit seul deux codes statiques peuvent étre utilisés.

demi-tour gagneé : rejouez

4. Le sens dans lequel le code statique est posé est important :

Accélération Nitro

B S

_—

Ralentissement Escargot



