Scences

_,&J\’T_echnolog)e

Ressource : Principaux éléments du cahier des charges

Théme — DESIGN INNOVATION ET CREATIVITE

1 L !
' A savoir |

Quand on veut concevoir ou améliorer un produit, le concepteur va répertorier toutes les attentes du client.

Ces attentes sont listées dans un : - :
, . diagramme des exigences / smartphone (incomplet) J
document appelé « cahier des
».
Charges Communication Communication
orale écrite

On y retrouve principalement les
Doit communiquer par la

informations suivantes :

VOoix avec un autre

Doit envoyer et recevoir

Doit étre facile a prendre

abonné des SMS en main

- la liste des capacités que le I \

produit doit pouvoir faire ;

- la liste des contraintes a

respecter (comment doit étre Autonomie -l Forme Couleur Longueur Largeur

. . ] o

I'o bJ et ?) , 160 -crsi(:: r;?':jo?llc;?s noir 12 cm max 8 cm max

10H caractéres brillant

- et la liste des performances a
atteindre par le produit.

&

> Début cycle>> Milieu cycle) Fin cycle >

Exemple d’un extrait de cahier des charges d’un smartphone sous la

Le cahier des charges peut prendre
& P P forme d’un diagramme des exigences

différentes formes.
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Quand on veut concevoir ou améliorer un produit, le concepteur va répertorier toutes les attentes du client.

Ces attentes sont listées dans un

document appelé « cahier des --

charges ».

facile a
. . 160 caractéres )= M doit envoyer liées a | M
On vy retrouve principalement les QEncancine) il @ (o). “(8em)
informations suivantes :
Contraintes
- la liste des capacités que le sl
. . . . [ Contrainte
produit doit pouvoir faire ; liéesal  ((couteur )(Norbritant)
. . N T T Doit oommunlqu-er esthétisme ... Dokt $ire

- la liste des contraintes a (100 ) autonomie )| " par la voix avec ] hswdherm (o o)

. A un autre abonné attirant . Coins arrondis
respecter (comment doit étre ", (Fom)”

I'o bjet ?) ; ( Rectangulaire )

- et la liste des performances a
atteindre par le produit.

Le cahier des charges peut prendre

différentes formes.

Exemple d’un extrait de cahier des charges d’un smartphone sous la
forme d’une carte mentale
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. . . Diagramme des exigences / Robot nettoyeur J
Pour savoir ce que le produit doit
pouvoir faire (Ies Ca paCitéS) et " Parcours en Nettoyage des sols
CO m m e nt I I d O It et re ( Ies Doit effectuer un parcours Doit rendre le sol propre sur
Doit étre commandé. inconnu de fagon autonome en toute la surface de I'habitation.
tenant compte des obstacles. ‘ /'

contraintes a respecter), on repéere
les phrases qui commencent par le / \

mot « doit » suivi d’un verbe Surveillance Pilotage R g

d ! act i on et p d rfO | S d ’ un - Dol actver ov | Doit aspirer et stocker Doit laver les surfaces

complément.
I'appareil Volume minimum : 50 cl Surface minimum : 150 m*

Exemple pour les capacités du robot Somemsene

nettoyeur :
il doit rendre le sol propre sur toute la Détections Cartographie de pidce Déplacement S

du robot

Doit pouvoir cartographier son

’ . .
surface de I'habitation. P
" N 5 Doit i
proliossg i etecter .Ies SHvionneniont pour dosiok ia a\?anzzl:vgzuler et Doit étre autonome en énergie
/ \ obstacles, le vide, les tapis. meilleure trajectoire. Sotnar ;sur place gie.

& 7
\/ Détection minimum : 2 cm Autonomie minimum : 3h

-

Extrait d’un diagramme des exigences d’un robot nettoyeur
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Diagramme des exigences / Robot nettoyeur J
Certaines capacités ou contraintes : parcours oo Nettoyage des sols
W autonomie de I’habitation
du produit nécessitent d’étre - , Doit_ofectuer un_parcours Dot rendre fe sl propre sur
Doit étre commandé. inconnu de fagon autonome en toute la surface de I'habitation.
7

d é ta i I I é e S : / \ tenant compte des obstacles.

Surveillance Pilotage
d’activité

Lavage

Aspiration

Doit activer ou
Doit visualiser la arréter le robot a

Pour nettoyer le sol d’une habitation, le position du robota | | distance ou

isses en évitant les tapis.
distance directement sur

/
robot nettoyeur doit aspirer et stocker les PR Volume minimum : 50cl | | Suriaco MG 150 '

s Connexion sans fil
poussieres et laver les surfaces.

Doit aspirer et stocker { Doit laver les surfaces

les poussiéres.
NS P W,

g

Détections Cartographie de piéce Déplacement Energie
du robot
/ 7’%\
Doit pouvoir cartographier son ! ]
Doit pouvoir détecter les environnement pour définir la Doit pouvoir L L
\ obstacles, le vide, les tapis. meilleure trajectoire avancer, reculer et Doit étre autonome en énergie.
' tourner sur place.

& 7
5 o8 Détection minimum : 2 cm Autonomie minimum : 3h

Extrait d’un diagramme des exigences d’un robot nettoyeur
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Diagramme des exigences / Robot nettoyeur J

Théme — DESIGN INNOVATION ET CREATIVITE

Pour connaitre les performances
que le produit doit atteindre, on
recherche les informations qui
caractérisent le produit.

Parcours en
autonomie

Nettoyage des sols

Doit rendre le sol propre sur
toute la surface de I'habitation.

Doit étre commandé.

/

Doit effectuer un parcours
inconnu de fagon autonome en
tenant compte des obstacles.

\ |

Exerrllple la f?lrme, _Ia cou Ieg_r, , le survilance S Aspiration —
matériau, ’énergie utilisée, e ectunro :
) . . . Doit visualiser la arréter le robot a Dot aspirﬂr ot stocker I'Ds(::;s tlaanvgr rtaI:f Iess:jarfa';;a °
I"autonomie, les dimensions, le postionurohota | | dsarceoy fo8 poussibres: ' - —
. sanee I'appareil Volume minimum : 50 cl Surface minimum : 150 m?
p O I d S' o Connexion sans fil )
Les performances sont précisées avec
des éléments observables ou Détections Cartographie de pice Déplacement Energie
oo du robot
quantifiables. — .
Doit pouvoir détecter les E:‘:tirz?:l\;ﬁ;atrs;%rrag:;;rirs;n Doit pouvoir or of o o
obstacles, le vide, les tapis. meilleure trajectoire. avancer, reculer e Doit étre autonome en énergie.

Pour le robot nettoyeur : T tourner sur place.
\ . ’ \
/a performance a atte,ndre pour /a Surface / b | Détection minimum : 2 cm Autonomie minimum : 3h

de lavage des sols est d’au moins 150 m?. Q

-

Extrait d’un diagramme des exigences d’un robot nettoyeur
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Quand on veut concevoir ou ameéliorer un

produit, le concepteur va répertorier toutes les |2 tes e Roboirotoyer

attentes du client dans un document appelé — Parcours en Nettoyage des sol
“cahier des charges”. oot oo st o oot i i s
| Les principaux éléments que l'on retrouve /

- dans un cahier des charges sont : dactite Pl e -
. | - la liste des capacités que le produit doit | |5 | |EEET | e
souvoir faire : RN [ p—
5! - la liste des contraintes a respecter

x4 (comment doit étre 'objet ?) ; Détoctions || Cartographie de pidce | | O rebet Energl

1 - la liste des performances a atteindre par °°°“‘ Dotpomr || oo s o e

i i Les performances sont précisées avec des Exemple d’un extrait de cahier des charges du

| éléments observables ou quantifiables. robot nettoyeur
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