                                                                     Les robots

Objectif : Comprendre les équivalences de fractions
               
Un robot de référence fait un pas qui mesure  1 unité.
Le robot n°2  fait un pas qui mesure ½  unité.
Le robot n°3 fait un pas qui mesure 1/3 de l'unité.
Le robot n°4 fait un pas qui mesure ¼ de l'unité.
Le  robot n°5 fait un pas qui mesure 1/5 de l'unité.
Le robot n°6 fait un pas qui mesure 1/6 de l'unité.
Le robot n°7 fait un pas qui mesure 1/7 de l'unité.
Le robot n°8 fait un pas qui mesure 1/8 de l'unité.
Le robot n°9 fait un pas qui mesure 1/9 de l'unité.
Le robot n°10 fait un pas qui mesure 1/10 de l'unité.

Question
Chercher combien de pas chacun aura fait lorsqu'ils se retrouveront tous ( au delà de l'unité) .
Représenter ces résultats sur des droites graduées.

Matériel
· la bande de couleur qui correspond au pas de référence .
· La feuille avec les lignes ( seule l'unité de référence  est représentée)

Pour les plus rapides ( ou un prolongement)
Compter le nombre de pas nécessaires avec des pas supérieurs à l'unité.
(pas = 3/2 ; pas = 7/5 ; pas = 4/3 ; pas 15/10)

Trace écrite après mise en commun (affichage et discussion/validation):
Doc éduscol sur les équivalences de fractions
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