Esercizi su curve e superfici
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Geometria differenziale

b. Linee in R*

Nella tavola si hanno le seguenti notazioni:
« P =P(x, y, z) indica un punto generico della linea; Q = Q(X, Y, Z) un punto generico dello spazio;

*x =x(t) =P(t) -

« X = x(s) indica 'equazione della linea rispetto all’ascissa curvilinea

s= [lx()dt = [Jx @) +(y'@)

+(Z/(t))? dt

O, t € [a, b] indica I'equazione vettoriale della linea rispetto a un parametro generico t;

in funzione di s

in funzione di t

ds |x(t) ot
versore tangente t x'(s) x'(t)
[ (t)
versore normale principale n px”(s) (x'(8) x x”(t)) x X'(t)
(&) x x”"(t)]| x(¢)]

versore binormale b

[x(t) x x”(t)|
X—x(t) Y-ylt) Z-z(t)
piano osculatore (Q-P) X'(t) y'(t) zZ'(t)y |=0
X"ty yy  zZ’(
piano rettificante (Q-P)-n=0
piano normale (@-P)-t=0 (X=x@X' @) + (Y =y@)' () +(Z-z(t)z' () =0

flessione (I curvatura) x

[t'(s)| = |oPx/ds?|

[x(t) x x”(t)|
I (t)’

X (t) x X"(t) - x"(t)

X
torsione (Il curvatura) © b'(s)| = p>x'(s) x X"(s) - X"(s
( ) b’ (s)] = p*x'(s) x X'(s) - X"(5) (O X O
27l
raggio di curvatura p X |x'(t)
K [X/(t) x x”"(t)

centro di curvatura C P+p’n

dt

—=xn

ds
formule di Frenet gn =—xt+1b

ds

db

—=-1n
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